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1. Predmluva

Dékujeme za vybér AC frekvencniho ménice ze série VFD-E firmy Delta Electronics. Tato série je
vyrobena z velmi kvalitnich komponent{ a materiald.

[ Jak zacit

Tento rychly start Vam bude pomahat pfi instalaci a nastaveni parametrd frekvenéniho ménice.
Abychom mohli garantovat bezpecny chod zafizeni, prectéte si nasledujici bezpecnostni pravidla
drive, nez zapojite frekvencni ménic. Pro detailni informace pouzijte VFD-E User Manual, ktery je
na CD dodavaném s ménicem nebo ke stazeni na Download center na strankach Delta Electronics

Nebezpeéi! \

Pred zapojovanim frekvencniho ménice musi byt odpojen privod — napajeni.

. Na svorkach DC bus mze byt na kondenzatoru zbytkova energie i pfi vypnuti. Abyste se

vyvarovali zranéni, ujistéte se, ze privod je pred jakoukoli manipulaci vypnuty. Pfed zasahovanim
do silovych svorek ménice pockejte 10 minut, aby se kondenzatory vybily na bezpecnou hladinu
napéti.

Nikdy neupravuijte vnitfni zapojeni frekvencniho ménice.

Frekvencni méni¢ mlze byt znicen pfi opravé, pokud jsou napf. Spatné zapojeny kabely na
vstupnich a vystupnich svorkach. Nikdy nezapojujte vystupni svorky U/ T1,V /T2, aW /T3
frekvencniho ménice pfimo do hlavniho okruhu napajeni.

K uzemnéni pouziva VFD-E uzemnujici svorku. Uzemnovaci metoda musi splfiovat zakonem dané
predpisy dle zemé kde je AC frekvencni ménic instalovan. Vice v zakladnim schématu zapojeni.
VFD-E série je pouZivana jen pro ovladani stfidavych 3-fazovych indukénich motord, NE pro 1-
fazové motory ani jiné na jiné ucely.

VFD-E série NENI uréen pro aplikace, které maji vy$si pozadavky na bezpecnost a které mohou
zplsobit Ujmu na zdravi, naptiklad medicinské pristroje apod.

Aby se predeslo poskozeni, musi byt RFI propojka (standardné pfipojeno k zemnéni) prerusena,
pokud je frekvencni ménic instalovan na neuzemnény elektricky systém (sit’ IT) nebo na
uzemnény elektricky systém s vysokym odporem (pfes 30 ohm{).

/\

. Neprovadéjte test vnitfnich komponent vysokym napétim. Polovodic¢ pouzity ve frekvencnim

ménici se mdze snadno znicit vlivem vysokého potencialu.

. Na deskach plosnych spojli jsou vysoce citlivé MOS soucasti. Tyto soucasti jsou citlivé predevsim

na statickou elektfinu. Abyste predesli poskozeni téchto soucasti, nedotykejte se kovovymi
predméty ¢i holyma rukama téchto soucasti ¢i obvodové desky.

. Instalovat, zapojovat a servisovat frekvencni méni¢ mdze jen zplsobila osoba.

Upozorném’!

w

Nékteré nastavené parametry mohou zplsobit chod motoru ihned po zapojeni do elektfiny.

. NEINSTALUJTE frekvencni méni¢ na mista vystavena vysoké teploté, na primé slunce, tam kde je

vysoka vlhkost, enormni vibrace, Ziravé plyny nebo latky, letecky prach ¢i kovové Castice.
Pouzijte frekvencni ménice jenom dle specifikace. Zavada mlze zplsobit pozar.
Pro vyvarovani se pripadnych zranéni by se nemély k zafizeni pfiblizovat nekvalifikované osoby a
déti.
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2. Specifikace

Napéti 230V
Cislo modelu VFDxxxE21/23x 002 004 007 015 022 037 055 075
Maximalni aplikovatelny motor (kW) 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5
Maximalni aplikovatelny motor (HP) 0,25 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10
£ Jmenovita vystupni kapacita (kVA)| 0,6 1,0 1,6 2,9 4,2 6,5 9,5 12,5
:g‘ "gl Jmenovity vystupni proud (A) 1,6 2,5 4,2 7,5 11,0 17 25 33
Sy Maximalni vystupni napéti (V) 3-fazové Umérné vstupnimu napéti
B N Vystupni frekvence (Hz) 0,1 ~ 600 Hz
= | Nosna frekvence (kHz) 1~ 15
. | Jmenovity vstupni proud (A) 1 féze / 3 faze 3 faze
£ y vstupnip 49/1,9]6,5/2,7195/51]157/9] 24/15| 206 | 26 | 34
= O L v 1 faze / 3 faze 3 faze
§ 3 Jmenovite napeti/frekvence 200 ~ 240 V, 50 / 60Hz 200 ~ 240V, 50 / 60Hz
% ™ Tolerance napéti +10% (180 ~ 264 V)
Tolerance frekvence +5% (47 ~ 63 Hz)
Metoda chlazeni Pasivni chlazeni Chlazeni ventilatorem
Vaha (kg) 1,1 | 11 | 11 [*12/19] 19 | 19 | 35 | 35
Napéti 460V
Cislo modelu VFDxxXE43x 004 007 015 022 037 055 075 110
Maximalni aplikovatelny motor (kW) 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11
Maximalni aplikovatelny motor (HP) 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10 15
= Jmenovita vystupni kapacita (kVA) 1,2 2,0 3,3 4,4 6,8 9,9 13,7 18,3
:g " Jmenovity vystupni proud (A) 1,5 2,5 4,2 5,5 8,5 13 18 24
S Maximalni vystupni napéti (V) 3-fazové Umérné vstupnimu napéti
B N Vystupni frekvence (Hz) 0,1 ~ 600 Hz
= | Nosna frekvence (kHz) 1~15
= __| IJmenovity vstupni proud (A) 3 faze
Eg pnip 19 | 32 | 43 | 71 | 112 | 14 | 19 | 26
§ = Jmenovité napéti/frekvence 3 faze, 380 ~ 480V, 50 / 60Hz
2 § Tolerance napéti +10% (342 ~ 528V)
= [Tolerance frekvence +5% (47 ~ 63Hz)

Metoda chlazeni

Pasivni chlazeni |

Chlazeni ventilatorem

Vaha (kg) 1.2 |

12 | 12 | 19 | 19 | 42 | 42 | 4.2
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3. Zakladni schéma zapojeni

Pro garanci spravnosti funkce ménice je zapotrebi zapojit jej dle nize

nakresleného schématu.

Pro 1-fazovy méni¢ — napajeni se pripojuje na svorky R (faze) a S (pracovni vodic)

Pro 3-fazovy méni¢ — napajeni se pfipojuje na svorky R, S

a T v daném poradi, pracovni vodic¢ se nepripojuje

tmakng maam | Brake resistordnit (optional)

t [T cptionan | Referto Appendix B for the use
........ :-:-f5|:-ecial rake resistorfunit.
H . . |
| Braking unit I The wiring forthe models

o (optional) | mavhe ditferent. Refar to

R Hollowing figures for detail .

FeemedTEE (Mo ne Fuse Breaker)
Rt — B ChR(L1)
S{sz—{__zo ' A5 )
TWL3F—0 i o rLa)
T Z
Recommended Circuit CrRB
_Wwhen power supply :
If:tl-rltmEd OFF bya EC Refarto © |
tfaul output efarto Contro
T RRIL LI L Terminal Explanation
1 +24 1
Towarni nastaveni: M Factorysetting:
MFM Mode Wz Oriwe isin operation
‘E’N“” Factory| 4 by s FEAImA
FhE ? ! i o Mid > r;ﬁ-:ttlu;ﬁ;;-luﬁt:p Dstprt
Please refertafigere 3 W fti-step 3 ) s ML P P
for wirieg of NP i- . .
rtle 200 PE e ;,“Lfr;'f:" “I 7o Mis | foalsgMyti-fincton Outpur
A c-rnrn-:un.- DC }_ factorysetting: 8nalog freq.
E @ i focument meter O~ 10 DCE2m 5,
® Oon'tapplythe main s voltage directly — ;
0 abows tarminal <. @ £ & Analag Signal common
f a1 |
Towarni nastaveni: +?E|u-.§-5?n'lgp_p ¥
A El Mode 5i Al RS-455
aut aster Frequency Serial interface
'mwz 10 10V 47K 0 1: R served
A0y A =
BT | = witoh # GHD
When switchingto A1, __y ACH a1 g gg
itindicates LWI2 .ll:l.l'lall:lg Slgnal Commoan ) @ ﬁ Fhe;-er-u-ed
E T RFe=sarwved
1| 8: Re served

{3 hgin circuit (power terminals

*1-f
*1-f

& Control drcuitterminal = : Shielded lead= & Cable

Fzowvé modely mohou pouZit pouze R[L1], S[L2]termindly pro pfipojeni energie.
fzovdpfipojeni nemdZe byt poufito pro 3-fdzowé modely.
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Obr. 4 Zapojeni ovladani digitalnich vstupl pro NPN rezim a PNP rezim

A. NPN rezim bez vnéjsiho napajeni B. NPN rezim s vnéjSim napajenim
TN[E]N NPN 724\ + [ l) 24V
Swi - Swr WYY : E +
R FWD/STOP Oh % TP@P FWD/STOP ___ : Mi1
REV/STOP _ _ i REV/STOP _ : MI2
Multi-step 1 i i H
Factory | ¥ - I.SED © e Ty MIs Factory Mum_ teel 5 —— MI3
setting 5 Multi-step 2 S I setting Multi-step2 __ . H M4
Multi-step 3 Dl Multi-step 3 ___ 2L s
Multi-step 4 — ' : MI6 Multi-step 4 75 . MI6
DigitalSignaICommon:. ‘: ! DCM : DCM
\?) EX @ E O
C. PNP rezim bez vnéjsiho napajeni D. PNP rezim s vnéjSim napajenim
NPN
NEN’
lHSW, lHSWT
PNP "“- PNP - +24v
P FWD/STOP _ L
FWD/STOP ___ i - o MIT
REV/STOP _ REV/ISTOP SN P
Multi- L — Multi- 1 '
Factory 1 u“_ stepd 5 T Factory UIT AR : Mi3
setting , Multi-step 2 == : , setting Multi-step 2 5 ' E I M4
Multi-step3 : Multi-step 3 HIRE PP
Multi-step 4 ____ Multi-step 4
5 S
+ >\ 3 MI6
24
& DCM

4. Popis digitalni klavesnice KPE-LEO2

@ Stav displeje
Ukazuje aktualni stav ménice.
LED displej

(2] Indikuje frekvenci,napéti, proud,
uzivatelsky definované jednotky atd.

Potenciometr
Pro nastaveni hlavni frekvence.

RUN klavesa
O Spusti AC frekvenéni ménic.

STOP/RESET

Zastavi AC frekvencéni ménic a resetuje
ménic po vyskytu chyby.

ENTER

Pro zadani enter/modifikaci
programovanych parametrd

Iy UP a DOWN klavesa @
Nastavi Cisla parametrd a zméni Ciselné
hodnoty,jako napr. Hlavni frekvenci.

MODE (8]
® zZména mezi mady displeje.
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Kroky operaci digitalni klavesnice

Méd nastavenil

START

B - Bl - Bl - BE - IR - Bl

I~ e 0~<" s 0=<" s Icd I I

Pozn.: V mddu vybéru, stisknéte [T Pronastaveni parametra. GO START

Nastaveni parametru
F - FGH - ERE - Y] -

83 Chyba vstupnich
ISR ENTER < B3 =" @ Uspésné viozeny Chy p

parametr
Pozn.: V médu nastaveni parametrt mizete stisknout Pro navrat do médu vybéru.

Odstranéni dat

START

(Pokud je zdrojem zadavani digitalni klavesnice.)

¥ - N - X
i T [ =

Nastaveni PLC médu
m m m - [T -

enter PLC2 méd

Nebo

s N -

enter PLC1 méd
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5. Napajeci a ovladaci svorky

o

Ram B

—
e H
&

=

B Y Us

]

ORINORR QU ﬁ"ﬂg

AVI i [ ]
T Hf s

NeN NEN O

PINIP - \—1\ P'NP %1 i_j

(— ‘ o AVl
W ° HEH J\ olze - o
ML 171222 \r;@@@@@@@@ 200 Hh]
iwawiw) b

lecevcocono00)

Popis svorek

Ram C

5Lﬂ SLZ EL3 D
]

OO
D

—
Y Va2 Wis Ve B2 —

£=====

=9

Symbol svorky

Popis funkce svorky

R/L1,S/L2, T/L3 |Vstupnisvorky (1 faze / 3 faze)

U/TL,V/T2,W/T3 Vystupni svorky frekvencniho menice pro pripojeni 3-fazoveho

indukéniho motoru.

+ / Bl~ B2 Pripojeni pro brzdny rezistor (volitelny)
+/Bl1, - Pripojeni pro externi brzdnou jednotku (série BUE)
® Uzemnéni (pouzijte dle mistnich norem)
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Specifikace ovladacich svorek

Pozice ovladacich svorek

Svorky 2

RA  RB RC

22

Svorky 1

AFM MCM MO1

-l

v\l

-

-

=

@ @ @ @ @ @ RS-485 port

MI1 MI2 MI3 MI4 MI5 MI6 DCM DCM 24V ACM AVI ACI 10V

Popis ovladacich svorek

wvorky Funkce svorky TV ON: pripoitkDEM
ON: Béh dopredu
MI1 | Forward-Stop prikaz OFF: Stop a dobéh v zavislosti na nastavené metodé
zastaveni
ON: Béh dozadu
MI2 | Reverse-Stop prikaz OFF: Stop a dobéh v zavislosti na nastavené metodé
zastaveni
MI3 | Multifunkéni vstup 3 Pr.04.05 az Pr.04.08 pro programovani
MI4 | Multifunkéni vstup 4 multifunkcnich vstupd.
MI5 | Multifunkéni vstup 5 ON: aktivacni proud 16mA.
MI6 Multifunkcni vstup 6 OFF: zbytkovy proud 10pA.
+24V | Zdroj stejnosmérného napéti + 24Vdc, 20mA, slouzi pro ovladani v PNP rezimu
DCM | Spole¢na svorka digitalnich vstup Spqle§n§1 svorka pro digitaini vstupy, slouzi pro
ovladani v NPN rezimu
Max. 48Vdc, 50mA
Pr. 03.01 pro programovani
| Mol
MO1 | Multifunkéni vystup 1 (Optoclen) % iy
|-/
17 ‘ /
veYiun
internal circuit -
MCM Spolecna svorka multifunkcniho Spoletna svorka pro vystup MO1
vystupu
RA Multifunkcni reléovy vystup svorka| Odporova zatéz:

A (normalné otevreny kontakt)

5A (N.O.) / 3A (N.C.) 240Vac
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Symbol Funkce svork Tovarni nastaveni (NPN mod)
svorky u vorky ON: pripojit k DCM
RB Multifunkcni reléovy vystup svorka| 5A (N.O.) / 3A (N.C.) 24Vdc
B (normalné zavreny kontakt) Induktivni zatéz:
. . . 1,5A (N.O.) / 0,5A (N.C.) 240Vac
RC fgzlecna svorka multifunkcniho 1,5A (N.O.) / 0,5A (N.C.) 24Vdc
Pr.03.00 slouzi pro nastaveni funkce vystupu
+10V | Napajeni potenciometru +10Vdc, 3mA
Analogovy napét'ovy vstup
+10V o
A\,’\'A‘;\';CU“ Impedance: 47kQ
| ! Rozliseni: 10 bitd
AVI Oblast: 0 ~ 10VDC =
g\cﬂ = 0 ~ Max. vystupni frekvence (Pr.01.00)
Vybér funkce: Pr.02.00, Pr.02.09, Pr.10.00
AcM | Nastaveni: Pr.04.14 ~ Pr.04.17
T internal circuit
ACM \S/Et‘fj'gcna svorka pro analogovy | g 1exny pro AVI, ACI, AFM
Analogovy proudovy vstup
LAAC Af/l\;:'\,rcu't Impedance: 250Q
RozliSeni: 10 bitd
ACI Oblast: 4 ~ 20mA =
G,) s 0 ~ Max. vystupni frekvence (Pr.01.00)
T Vybér funkce: Pr.02.00, Pr.02.09, Pr.10.00
Nastaveni: Pr.04.18 ~ Pr.04.21
?ACM internal circuit
Analogovy vystup
ACNVdraut
I>_’_, AEM
I 0 az 10V, 2mA
/l/ Impedance: 20kQ
Vystupni proud: 2mA max.
AFM 1 oao0ov v o
‘ 2T | Ohacioue| S 008
Funkce: Pr.03.03 k Pr.03.04
intemeldrait | ACM

Pozn.: Velikost zapojeni ovladaciho signalu: 18 AWG (0,75 mm?) se stinénym vodicem.
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6. Parametry meénice

At Parametr mlze byt nastaven za chodu.

6.1 Skupina 0 - uzivatelské parametry

Tovarni

Parametr Popis Nastaveni a
nastaveni

Identifikacni kod

00.00 frekvencniho ménice

Pouze pro Cteni ##

Zobrazeni jmenovitého
00.01 proudu frekvencniho Pouze pro Cteni #,#
ménice

0: Parametry pro ¢teni / zapis
1: V8echny parametry pouze pro ¢teni
6: Vymazat PLC program

9: Reset vSech parametrd na tovarni nastaveni (50Hz, 230V /
400V nebo 220V / 380V v zavislosti na Pr.00.12)

10: Reset vSech parametr(l na tovarni nastaveni (60Hz, 220V
/ 440V)

00.02 Reset parametr(

0: Zobrazi pozadovanou frekvenci (Fxxx)
: Zobrazi aktudlni vystupni frekvenci (Hxxx)

Zobrazeni displeje po : Zobrazi obsah uZivatelsky definované jednotky (Uxxx)

~00.03 spusténi

: Multifunkéni displej, vice v Pr.00.04
: FWD / REV piikaz
: PLCx (PLC vybér: PLCO / PLC1 / PLC2)

: Zobrazi obsah uzivatelsky definované jednotky (Uxxx)
: Zobrazi hodnotu citace (c)

: Zobrazi hodnotu registru D1043 z PLC (C)

: Zobrazi napéti meziobvodu (DC bus) (u)

: Zobrazi vystupni napéti (E)

: Zobrazi PID hodnotu analogové zpétné vazby (b) (%)
: Zobrazi vystupni ucinnik (n)

: Zobrazi vystupni vykon (P)

: Zobrazi odhadovanou hodnotu momentu v zavislosti od 0
proudu (t)

9: Zobrazi AVI (I) (V)

10: Zobrazi ACI / AVI2 (i) (mA / V)
11: Zobrazi teplotu IGBT (h) (°C)
12: Zobrazi GUroven AVI3 / ACI2 (1.)

13: Zobrazi Uroven AVI4 / ACI3 (i.)

14: Zobrazi rychlost na vstupu PG enkodérové karty v RPM
G)

15: Zobrazi Cislo motoru (M)

Obsah multifunkéniho
displeje

ONO U1 A W N -, OlUL DA W N =

»00.04

UZivatelsky definovany

#00.05 koeficient K

0,1~ 160,0 1

10
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
00.06 Softwarova verze silové Pouze pro &en &4
desky
00.07 Softwarova verze ridici Pouze pro &en &4
desky
00.08 Zadani hesla 0 ~ 9999 0
00.09 Nastaveni hesla 0 ~ 9999 0
o 0: V/ f Fizeni
00.10 Metoda fizeni e L 0
1: Vektorove rizeni
00.11 Rezervovany
Volba zakladniho napéti | 0: 230V / 400V
00.12 - 0
pri 50Hz 1: 220V / 380V
6.2 Skupina 1 - zakladni parametry
Parametr Popis Nastaveni Bl .
nastaveni
Maximalni vystupni
01.00 frekvence — pracovni 50,00 ~ 600,0 Hz 60
(Fmax)
Maximalni vystupni
01.01 frekvence — frekvence 0,10 ~ 600,0 Hz 60
motoru (Fbase) (Motor 0)
Maximalni vystupni napéti | 115V / 230V: 0,1V ~ 255,0V 220
01.02 — napéti motoru (Vmax) _
(Motor 0) 460V: 0,1V ~ 510,0V 440
01.03 Stredni frekvence (Fmid) 0,10 ~ 600,0 Hz 1,5
(Motor 0)
Stfedni napéti (Vmid) 115V / 230V: 0,1V ~ 255,0V 10
01.04
(Motor 0) 460V: 0,1V ~ 510,0V 20
Minimalni vystupni
01.05 frekvence (Fmin) (Motor |0,10 ~ 600,0 Hz 1,5
0)
Minimalini vystupni napéti | 115V / 230V: 0,1V ~ 255,0V 10
01.06 :
(Vmin)  (Motor 0) 460V: 0,1V ~ 510,0V 20
01.07 Horni limit vystupni 0,1 ~ 120,0% 110
frekvence
01.08 Spodni limit vystupni 0,0 ~ 100,0 % 0
frekvence
»01.09 Rozbéhovy Cas 1 0,1 ~ 600,0 /0,01 ~ 600,0s 10
»01.10 Dobéhovy cas 1 0,1 ~ 600,0 /0,01 ~ 600,0s 10
~»01.11 Rozbéhovy Cas 2 0,1 ~ 600,0/ 0,01 ~ 600,0s 10
~01.12 Dobéhovy cas 2 0,1 ~ 600,0/ 0,01 ~ 600,0s 10
~01.13 Jog rozbéhovy Cas 0,1 ~ 600,0/ 0,01 ~ 600,0s 10
~01.14 Jog dobéhovy Cas 0,1 ~ 600,0/ 0,01 ~ 600,0s 10
~01.15 Jog frekvence 0,10 Hz ~ Fmax (Pr.01.00) Hz 6
o 5 0: Linearni rozbéh / dobéh
01.16 ﬁg;zrr\?atlcky rozbeh / 1: Automaticky rozbéh, Linedrni dobéh 0
2: Linearni rozbéh, automaticky dobéh
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
3: Automaticky rozbéh / dobéh (v zavislosti na zatézi)
4: Automaticky rozbéh / dobéh (v zavislosti od nastavené
rozbéhového / dobéhového casu)
5: Linearni rozbéh fizeny proudem, linedrni dobéh
6: Linearni rozbéh fizeny proudem, automaticky dobéh
01.17 Rozbéhova S-kfivka 0,0 ~ 10,0/ 0,00 ~ 10,00s
01.18 Dobéhova S-kfivka 0,0 ~ 10,0/ 0,00 ~ 10,00s
Rozbé&hova / dob&hova 0: Jednotka: 0,1s
01.19 v .. 0
Casova jednotka 1: Jednotka: 0,01s
Zpozdéni pfi OHz pro
01.20 funkci jednoduchého 0,00 ~ 600,00s 0,00
polohovani
Zpozdéni pfi 10Hz pro
01.21 funkci jednoduchého 0,00 ~ 600,00s 0,00
polohovani
Zpozdéni pfi 20Hz pro
01.22 funkci jednoduchého 0,00 ~ 600,00s 0,00
polohovani
Zpozdéni pfi 30Hz pro
01.23 funkci jednoduchého 0,00 ~ 600,00s 0,00
polohovani
Zpozdéni pfi 40Hz pro
01.24 funkci jednoduchého 0,00 ~ 600,00s 0,00
polohovani
Zpozdéni pfi 50Hz pro
01.25 funkci jednoduchého 0,00 ~ 600,00s 0,00
polohovani
Maximalni vystupni
01.26 frekvence — frekvence 0,10 ~ 600,0 Hz 60,0
motoru (Fbase) (Motor 1)
Maximalni vystupni napéti | 115y / 230v: 0,1V ~ 255,0v 220,0
01.27 — napéti motoru (Vmax)
(Motor 1) 460V: 0,1V ~ 510,0V 440,0
01.28 Stredni frekvence (Fmid) 0,10 ~ 600,0 Hz 1,5
(Motor 1)
o1g0 | Stiedni napéti (Vmid) 115V / 230V: 0,1V ~ 255,0V 10,0
' (Motor 1) 460V: 0,1V ~ 510,0V 20,0
Minimalni vystupni
01.30 frekvence (Fmin) (Motor |0,10 ~ 600,0 Hz 1,5
1)
(Vmin)  (Motor 1) 460V: 0,1V ~ 510,0V 20,0
Maximalni vystupni
01.32 frekvence — frekvence 0,10 ~ 600,0 Hz 60,0
motoru (Fbase) (Motor 2)
Maximalni vystupni napéti | 115V / 230V: 0,1V ~ 255,0V 220,0
01.33 — napéti motoru (Vmax) .
(Motor 2) 460V: 0,1V ~ 510,0V 440,0
01.34 Stredni frekvence (Fmid) 0,10 ~ 600,0 Hz 1,5
(Motor 2)
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
Stfedni napéti (Vmid) 115V / 230V: 0,1V ~ 255,0V 10,0
01.35
(Motor 2) 460V: 0,1V ~ 510,0V 20,0
Minimalni vystupni
01.36 frekvence (Fmin) (Motor 0,10 ~ 600,0 Hz 1,5
2)
Minimalini vystupni napéti | 115V / 230V: 0,1V ~ 255,0V 10,0
01.37 .
(Vmin)  (Motor 2) 460V: 0,1V ~ 510,0V 20,0
Maximalni vystupni
01.38 frekvence — frekvence 0,10 ~ 600,0 Hz 60,0
motoru (Fbase) (Motor 3)
Maximalni vystupni napéti | 115V / 230V: 0,1V ~ 255,0V 220,0
01.39 — napéti motoru (Vmax) _
(Motor 3) 460V: 0,1V ~ 510,0V 440,0
01.40 Stredni frekvence (Fmid) 0,10 ~ 600,0 Hz 15
(Motor 3)
Stfedni napéti (Vmid) 115V / 230V: 0,1V ~ 255,0V 10,0
01.41
(Motor 3) 460V: 0,1V ~ 510,0V 20,0
Minimalni vystupni
01.42 frekvence (Fmin) (Motor 0,10 ~ 600,0 Hz 1,5
3)
Minimalni vystupni napéti | 115V /230V: 0,1V ~ 255,0V 10,0
01.43 .
(Vmin)  (Motor 3) 460V: 0,1V ~ 510,0V 20,0
6.3 Skupina 2 - provozni parametry
Parametr Popis Nastaveni UL p
nastaveni
0: Klavesy digitalni klavesnice UP / DOWN nebo UP / DOWN
na multifunkcnich vstupech. Ulozena posledni pouzita
frekvence.
v oA 1: 0 az +10V z AVI
roj primarniho y
#0200 | e olveneniho prikazu 2: 4 - 20mA z ACI nebo 0 aZ +10V z AVI2 1
3: RS-485 (RJ-45) / USB komunikace
4: Potenciometr digitalni kldvesnice
5: CANopen komunikace
0: Digitalni klavesnice
1: Externi svorky. STOP / RESET na klavesnici povolen.
2: Externi svorky. STOP / RESET na klavesnici zakazan.
X~02.01 |2droj primarnich 3: RS-485 (RJ-45) / USB komunikace. STOP / RESET na 1
operacnich prikazt kldvesnici povolen.
4: RS-485 (RJ-45) / USB komunikace. STOP / RESET na
klavesnici zakazan.
5: CANopen komunikace. STOP / RESET na klavesnici
zakazan.
0: STOP: zastaveni po rampg; E.F.: volny dobéh
02.02 Metoda zastaveni 1: STOP: volny dobéh; E.F.: volny dobéh 0
2: STOP: zastaveni po rampé; E.F.: zastaveni po rampé
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
3: STOP: volny dobéh; E.F.: zastaveni po rampé
02.03 Volba nosné PWM 1 ~ 15kHz 8
frekvence
. o 0: Povoleno dopredni / zpétné otaceni
02.04 Rizeni smeru otaceni 1: Zpétné otaceni zakazano 0
motoru L o
2: Dopredni otaceni zakazano
0: Neaktivni. Stav operace se neméni i kdyz je zménén zdroj
prikazu operace v Pr.02.01.
1: Aktivni. Stav operace se neméni i kdyZ je zménén zdroj
02.05 Blokovani spusténi po pfikazu operace v Pr.02.01. )
' pfipojeni napajeni 2: Neaktivni. Stav operace se zméni jestlize je zmé&nén zdroj
prikazu operace v Pr.02.01.
3: Aktivni. Stav operace se zméni jestlize je zménén zdroj
prikazu operace v Pr.02.01.
0: Dobéh na 0 Hz
02.06 gg;‘f)ACI signalu (4- 1: Volny dob&h a zobrazi “AErr” 1
2: Pokracovani dle posledni zadané frekvence
0: UP / DOWN klavesa
02.07 Up /D ” 1: Na zakladé rozbéh / dobéh casu 0
. own mo )
P 2: Konstantni rychlost (Pr.02.08)
3: Pulzni vstup (Pr.02.08)
Jednotka zmény rozbéh /
dobéh pfi mdédu UP /
02.08 DOWN s konstantni 0,01~10,00 Hz 0,01
rychlosti
0: Klavesy digitalni klavesnice UP / DOWN nebo UP / DOWN
na multifunkcnich vstupech. Ulozena posledni pouzita
frekvence.
o 1: 0 aZ +10V z AVI
X02.09 Zdroj sekundarniho _ . 0
. frekvencéniho pFl'kazu 2: 4 -20mA z ACI nebo 0 az +10V z AVI2
3: RS-485 (RJ-45) / USB komunikace
4: Potenciometr digitalni kldvesnice
5: CANopen komunikace
0: Primarni frekvencni prikaz
Kombinace primarniho a 1: Primarni frekvencni prikaz
»02.10 sekundarniho + sekundarni frekvencni prikaz 0
frekvencniho prikazu 2: Primarni frekvenéni pfikaz
- sekundarni frekvencni pikaz
w0211 | Frevencni prikaz 0,00 ~ 600,0Hz 60
avesnice
#02.12 Erek"ef‘cn' prikaz 0,00 ~ 600,0Hz 60
omunikace
Volba ukladani 0: UloZi frekvenci klavesnice a komunikace
frekvenéniho prikazu st s e
02.13 Klavesnice nebo 1: Ulozi jenom frekvenci klavesnice 0
komunikace 2: Ulozi jenom frekvenci komunikace
Volba potatetni frekvence | 0: podle aktualniho frekvencniho prikazu
02.14 AN , M 0
(pro klavesnici a RS485 / | 1: podle nulového frekvenéniho piikazu
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Parametr

Popis

Nastaveni

Tovarni
nastaveni

USB)

2: podle zobrazené frekvence pfi zastaveni

02.15

Vychozi frekvence (pro
klavesnici a RS485 / USB)

0,00 ~ 600,0Hz

60

02.16

Zobrazeni zdroje
frekvencniho prikazu

Jen pro cteni

Bit0 = 1: primarni zdroj frekvencniho pfikazu (Pr.02.00)

Bitl = 1: sekundarni zdroj frekvencniho pfikazu (Pr.02.09)

Bit2 = 1: multifunkéni vstup
Bit3 = 1: z PLC prikazu

##

02.17

Zobrazeni zdroje
operacnich prikazd

Jen pro cteni

Bit0 = 1: Digitalni klavesnice

Bitl = 1: RS485 komunikace

Bit2 = 1: externi svorky 2 / 3 vodi¢ového zapojeni

Bit3 = 1: Multifunkcni vstupy
Bit4 = 1: z PLC prikazl
Bit5 = 1: CANopen komunikace

##

02.18

Volba modulace nosné
frekvence

0: podle proudu pti zatéZi a teploty
1: podle proudu pfi zatézi

6.4 Skupina 3 — parametry vystupi Fidici desky

Parametr

Popis

Nastaveni

Tovarni
nastaveni

03.00

Multifunkéni vystup - relé
(RA1, RB1, RC1)

O 0 N O U1 A W N = O

N B B = =2 = e e
O W O N O Ul A WIN = O

: Bez funkce

: Ménic v chodu (RUN)

: Dosazeni pozadované frekvence (F = H)

: Nulova rychlost

: PrekroCeni momentu

: Indikace Base-Block (B.B.) funkce

: Podpéti

: Indikace operacniho modu

: Chyba

: Dosazena frekvence 1 (Pr.03.02)

: Dosazena konecna hodnota citace (Pr.03.05)
: Dosazena predbézna hodnota citace (Pr.03.06)
: Prepéti

: Nadproudu

: Pfehrati chladice

: Pfepéti na meziobvodu (DC bus)

: Chyba zpétné vazby PID

: Prikaz dopfedu (Forward)

: Pfikaz dozadu (Reverse)

: Nulovy signal vystupni rychlosti

: Komunikacni varovani (FbE, Cexx, AoL2, AUE, SAVE)
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Parametr Popis Nastaveni n::::‘:':;i
21: Rizeni brzdy (dosaZeni pozadované frekvence)
22: Ménic pripraven
23: Dosazena frekvence 2 (Pr.03.14)
03.01 | prnken Vystup Viz. Pr.03.00 1
03.02  |posazena pozadovana .9 n 600,0Hz 0
Volba vystupniho 0: Vystupni frekvence
»03.03 analogového signalu i i 0
(AFM) 1: Vystupni proud
03.05 Konecna hodnota Citace 0 ~ 9999 0
03.06 PredbéZna hodnota citate [0 ~ 9999 0
03.07 EF akvtiv'nl' pi dosavi,envl’ 0: Dosazena konecna hodnota citace, EF neaktivni 0
konecne hodnoty citace 1: Dosazend kone¢nd hodnota ¢&itade, EF aktivni
0: Ventilator vzdy bézi
1: 1 minutu po vypnuti motoru se ventilator vypne
03.08 Rizeni ventilatoru 2: Ventilator bé&Zi za chodu frekvenéniho ménice (motoru), 0
pokud je frekvencni méni¢ (motor) vypnut, zastavi se
3: Ventilator bézi po dosazeni urcité teploty
Je pro cteni
Bit0 = 1: RLY pouZiva PLC
Bit1 = 1: MO1 pouziva PLC
S _|Bit2 = 1: MO2 / RA2 pouzivé4 PLC
03.00 | el VStUpY POUZEV | gir3 - 1: MO3 / RA3 pouziva PLC ##
Bit4 = 1: MO4 / RA4 pouziva PLC
Bit5 = 1: MO5 / RA5 pouziva PLC
Bit6 = 1: MO6 / RA6 pouziva PLC
Bit7 = 1: MO7 / RA7 pouziva PLC
Je pro cteni
03.10 Analogové vystupy pouzité B?tO = 1: AFM DOU?’VE:‘ PLC 4
v PLC Bitl = 1: AO1 pouziva PLC
Bit2 = 1: AO2 pouziva PLC
03.11 Frekvence uvolnéni brzdy |0,00 ~ 20,00Hz
03.12 Frekvence zapnuti brzdy | 0,00 ~ 20,00Hz
Je pro cteni
Bit0: stav RLY
Bitl: stavMO1
03.13 Zobrazeni stavu Bit2: stav MO2 / RA2 i

multifunkcnich vystup(

Bit3: stav MO3 / RA3
Bit4: stav MO4 / RA4
Bit5: stav MO5 / RA5
Bit6: stav MO6 / RA6
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Parametr Popis Nastaveni n::::\:::'li
Bit7: stav MO7 / RA7
03.14  |Posacene gozado"a”a 0,00 ~ 600,0Hz 0
6.5 Skupina 4 — parametry vstupi Fidici desky
Parametr Popis Nastaveni n::::\:z:'li
#04.00 mgtfs”niizte”mme”“ 0,0 ~ 100,0 % 0
ita na 0: Pozitivni zisk
> 04.01 E8!caerrlltc?orr:?leftlftrj1 lIiléwesnice 1: Negativni zisk 0
#04.02 i;g\'jg?ﬁig“ometm 0,1 ~ 200,0 % 100
Negativni naklon 0: Zadny negativni naklon
04.03 po'Een,ciometru klélvevsnice, o o o 0
zpetny chod umoznen / 1: Negativni naklon: zpétny chod umoznén
zakazan
0: 2-vodiCové: FWD / STOP, REV / STOP
04.04 2 / 3 vodiCové fizeni 1: 2-vodiCové: FWD / REV, RUN / STOP 0
2: 3-vodicové Fizeni
0: Bez funkce
1: Vybér prednastavené frekvence 1
2: Vybér prednastavené frekvence 2
3: Vybér prednastavené frekvence 3
4: Vybér prednastavené frekvence 4
5: Externi reset
6: Zamezeni rozbéhu / dobéhu
7: Volba ¢as@ rozbéh / dobéh 1 a 2 1
04.05 Multifunkéni vstup (MI3) | 8: Jog
9: Externi base block funkce
10: Pfidavani frekvence
11: Ubirani frekvence
12: Spusténi citace
13: Reset Citace
14: Vstup E.F. externi chyby
15: Vypnuti PID funkce
16: Vypnuti vystupu
17: Povoleni zamknuti parametr( 2
04.06 Multifunkéni vstup (MI4) | 18: Vybér Fidicich pfikazd (svorky)
19: Vybér Fidicich prikazl (klavesnice)
20: Vybér fidicich prikazt (komunikace) 3
04.07 | Multifunkéni vstup (MI5) | 21: Zména sméru FWD / REV
22: Sekundarni zdroj frekvencéniho prikazu
04.08 Multifunkéni vstup (MI6) | 23: Start / stop PLC programu (PLC1 méd) 4
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Parametr

Popis

Nastaveni

Tovarni
nastaveni

24: Stahnout / vykonat / monitorovat PLC program (PLC2
maod)

25: Jednoduché pozicovani

26: OOB (detekce nevyvazeni)

27: Volba motoru (bit 0)

28: Volba motoru (bit 1)

04.09

Volba kontaktu
multifunkcnich vstupd

Bit0: MI1
Bitl: MI2
Bit2: MI3
Bit3: MI4
Bit4: MI5
Bit5: MI6
Bit6: MI7
Bit7: MI8
Bit8: MI9
Bit9: MI10
Bit10: MI11
Bit1l: MI12
0: N.O., 1: N.C.

P.S.: MI1 - MI3 bude neplatny, pokud je nastaveno 3-
vodiCové ovladani.

04.10

Odezva digitalnich vstupl

1 ~ 20 (*2ms)

04.11

Minimalni AVI napéti

0,0 ~ 10,0V

04.12

Minimalni AVI frekvence

0,0 ~ 100,0%

04.13

Maximalni AVI napéti

0,0 ~ 10,0V

10

04.14

Maximalni AVI frekvence

0,0 ~ 100,0%

100

04.15

Minimalni ACI proud

0,0 ~ 20,0mA

04.16

Minimalni ACI frekvence

0,0 ~ 100,0%

04.17

Maximalni ACI proud

0,0 ~ 20,0mA

20

04.18

Maximalni ACI frekvence

0,0 ~ 100,0%

100

04.19

Volba ACI / AVI2

0: ACI
1: AVI2

04.20

Minimalni AVI2 napéti

0,0 ~ 10,0V

04.21

Minimalni AVI2 frekvence

0,0 ~ 100,0%

04.22

Maximalni AVI2 napéti

0,0 ~ 10,0V

10

04.23

Maximalni AVI2 frekvence

0,0 ~ 100,0%

100

04.24

Digitalni vstupy pouZité v
PLC

Jen pro Cteni.

Bit0 = 1: MI1 pouziva PLC
Bit1 = 1: MI2 pouZiva PLC
Bit2 = 1: MI3 pouZiva PLC
Bit3 = 1: MI4 pouziva PLC
Bit4 = 1: MI5 pouZiva PLC
Bit5 = 1: MI6 pouZiva PLC
Bit6 = 1: MI7 pouziva PLC
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
Bit7 = 1: MI8 pouziva PLC
Bit8 = 1: MI9 pouziva PLC
Bit9 = 1: MI10 pouziva PLC
Bit10 = 1: MI11 pouziva PLC
Bit1l = 1: MI12 pouziva PLC
Je pro Cteni.
) . |Bit0 = 1: AVI pouziva PLC
04.25 Cﬁ'ggwe VStUpy POUZIte | givs — 1. ACI / AVI2 pouzivé PLC it
Bit2 = 1: AI1 pouziva PLC
Bit3 = 1: AI2 pouziva PLC
Je pro cteni.
Bit0: MI1 stav
Bitl: MI2 stav
Bit2: MI3 stav
Bit3: MI4 stav
] Bit4: MI5 stav
0426 |Zobrazenistavu Bit5: MI6 stav i
multifunkcnich vstupt
Bit6: MI7 stav
Bit7: MI8 stav
Bit8: MI9 stav
Bit9: MI10 stav
Bit10: MI11 stav
Bit11: MI12 stav
Interni / externi ovladani
7 04.27 multifunkénich vstupl 0~ 4095 0
Stav internich
#04.28 multifunkénich vstupl 0~ 4095 0
04.29 Doba prodlevy ACI vstupu | 0 ~ 9999 (jednotka: 2ms) 50
6.6 Skupina 5 — parametry prednastavenych frekvenci
Parametr Popis Nastaveni Bl p
nastaveni
05.00 i’rednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
05.01 ;rednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.02 ;rednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.03 Zrednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.04 Erednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.05 zrednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.06 Prednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00

7
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
X05.07 grednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.08 grednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.09 i’(r)ednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.10 I;;ednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.11 Fl’gednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.12 Fl’;ednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
05.13 l:;ednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
X05.14 l;;ednastavena frekvence 0,00 ~ 599,0 Hz 0,00
6.7 Skupina 6 — parametry ochrannych funkci ménice
Parametr Popis Nastaveni Bl .
nastaveni
115/ 230V: 330,0V ~ 410,0V 390,0V
06.00 Prepét'ova ochrana 460V: 660,0V ~ 820,0V 780,0V
0,0: Prepét'ova ochrana vypnuta
¥ 0: Vypnuta
06.01 Ochrana pred . 5 yp 170
nadproudem pri rozbéhu |20 ~ 250%
Ochrana pred 0: Vypnuta
06.02 nadproudem p¥i stabilnim 170
ChOdU 20 ~ 2500/0
0: Vypnuta
1: Zapnuto pfi chodu konstantni rychlosti. Pfi prekroceni
momentu drzet chod az k chybé OL1, nebo OL.
06.03 Detekéni méd ochrany 2: Zapnuto pti chodu konstantni rychlosti. Pfi prekroceni 0
) proti pretizeni (OL2) momentu zastavit.
3: Zapnuto béhem rozbéhu. PFi prekroeni momentu drzet
chod azZ k chybé OL1, nebo OL.
4: Zapnuto béhem rozbéhu. Pri pfekroceni momentu zastavit.
~06.04 |Uroven detekce ochrany 1,4 | 5500, 150
proti pretizeni
06.05 | Detekeni cas ochrany proti | 4 66 g g 0,1
pretizeni
Volba elektronického relé | O Standardni motor (vlastni chlazeni ventilatorem)
06.06 teplotni ochrany proti 1: Specialni motor (nutné externi chlazeni) 2
pretizeni .
2: Vypnuto
Casové konstanta
06.07 elektronické teplotni 30 ~ 600 s 60
ochrany
0: Bez chyby
06.08 Aktualni chybové hlaseni [ 1: Nadproud (oc) 0
2: Prepéti (ov)

20



(O Prorcom

+420 311 240 066

podpora@delta-electronics.cz

Parametr

Popis

Nastaveni

Tovarni
nastaveni

06.09

Druhé nejnovéjsi chybové
hlaseni

06.10

Treti nejnovéjsi chybové
hlaseni

06.11

Ctvrté nejnovéjsi chybové
hlaseni

06.12

Paté nejnovejsi chybové
hlaseni

O 00 N O U1 A W

: Prehrati IGBT (oH1)

: Pfehrati silové Casti (oH2)

: Pretizeni (oL)

: Pretizeni (oL1)

: Pretizeni motoru (oL2)

: Externi chyba (EF)

: Nadproud - 2-nasobek proudu béhem rozbéhu (ocA)

10:
11:

Nadproud - 2-nasobek proudu béhem dobéhu (ocd)
Nadproud - 2-nasobek proudu béhem chodu konstantni

rychlosti (ocn)

12:
13:
14:
15:

16:
17:
18:
19:
20:
21:
22:
23:

24:
25:
26:
27:
28:

29:

30:
31:
32:

33:
34:

35:

Chyba zemnéni (GFF)
Rezerva

Ztrata faze (PHL)
Rezerva

Chyba automatického rozbéhu / dobéhu (CFA)
Ochrana softwaru/ blokovano heslem (codE)
Chyba zapisu do CPU vykonové ¢asti (cF1.0)
Chyba c¢teni do CPU vykonové ¢asti (cF2.0)
Chyba ochrany hardwaru CC, OC (HPF1)
Chyba ochrany hardwaru OV (HPF2)

Chyba ochrany hardwaru GFF (HPF3)

Chyba ochrany hardwaru OC (HPF4)

Chyba faze U (cF3.0)

Chyba faze V (cF3.1)

Chyba faze W (cF3.2)

Chyba meziobvodu DC bus (cF3.3)

Chyba snimace teploty IGBT (cF3.4)

Prehrati silové Casti (cF3.5)

Chyba zapisu do CPU fidici desky (cF1.1)
Chyba ¢teni z CPU fidici desky (cF2.1)

Chyba signalu ACI (AErr)

Rezerva

Prehfati PTC motoru (PtC1)

Chyba signalu zpétné vazby do enkodérové karty (PGEr)

36~39: Reserva

40:
41:

Chyba komunikace mezi fidici a silovou deskou (CP10)
Chyba dEb

42: Abnormalni komunikac¢ni smycka (ACL)

06.13

Volba akce pii detekci
vypadku vystupni faze
(OPHL)

0: Zobrazi chybu a pokracuje v provozu
1: Zobrazi chybu a zastavi dobéhem po rampé

2: Zobrazi chybu a zastavi volnym dobéhem
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
3: Nezobrazi zadnou chybu
06.14  |Dobehovy casprivypadku | o 15 o 0,5
vystupni faze
06.15 Detekovana Sire pasma 0% ~ 100% 5
proudu
Detekovany ¢as
06.16 stejnosmérné brzdy pfri 0,0 ~ 120,0s 0,1
vypadku vystupni faze
6.8 Skupina 7 — parametry motoru
. p Tovarni
Parametr Popis Nastaveni nastaveni
Jmenovity proud motoru o 1900
~07.00 (Motor 0) 30 % FLA ~ 120% FLA FLA
Proud motoru bez zatéze |, . 9Q0 »
~07.01 (Motor 0) 0% FLA ~ 99% FLA 0,4*FLA
Momentova kompenzace
»07.02 (Motor 0) 0,0 ~ 10,0 0,0
Kompenzace skluzu (bez
»07.03 pouziti enkodérové karty) |0,00 ~ 10,00 0,00
(Motor 0)
0: Vypnuto
07.04 Auto tuning motoru 1: Auto tuning R1 0
2: Auto tuning R1 + test bez zatéze
Odpor mezi fazemi motoru
07.05 R1 (Motor 0) 0 ~ 65535 mQ 0
07.06 Jmenovity skluz motoru 0,00 ~ 20,00 Hz 3,00
(Motor 0)
07.07 Limit frekve_nce pro 0 ~ 250% 200
kompenzaci skluzu
07.08 | @sova konstanta 0,01 ~ 10,00 s 0,1
momentové kompenzace
07.09 Casova konstanta 0,05 ~ 10,00 s 0,2
kompenzace skluzu
07.10 Doba chodu motoru (Min.) [0 ~ 1439 min. 0
07.11 Doba chodu motoru (Dni) |0 ~ 65535 dni 0
Tepelna ochrana motoru | 0: Vypnuto
07.12 S 0
pomoci PTC 1: Zapnuto
07.13 Cas rozpoznani pro PTC 0 ~ 9999(*2ms) 100
ochranu
07.14 Ochranna uroven PTC 0,1 ~ 10,0V 2.4
ochrany motoru
07.15 Uroven varovani PTC 0,1 ~ 10,0V 1,2
ochrany motoru
07.16 Rozdil pro reset PTC 0,1 ~ 5,0V 0,6
ochrany
L 0: Varovani a zastaveni po rampé
07.17 Reakce pi aktivaci PTC 1: Varovani a volny dobéh 0
ochrany motoru
2: Varovani a udrzeni chodu
07.18 Jmenovity proud motoru | 30 % FLA ~ 120% FLA FLA
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
(Motor 1)
07.19 | Proud motorubez zateze 1o, ki A n 9995 FLA 0,4*FLA
(Motor 1)
Momentova kompenzace
~07.20 (Motor 1) 0,0 ~ 10,0 0,0
Kompenzace skluzu (bez
»07.21 pouziti enkodérové karty) |0,00 ~ 10,00 0,00
(Motor 1)
07.22 Odpor mezi fazemi motoru 0 ~ 65535 mQ 0
) R1 (Motor 1)
07.23 Jmenovity skluz motoru 0,00 ~ 20,00 Hz 3,00
(Motor 1)
07.24 lig)cet poli motoru (Motor 0~ 10 4
07.25 | Jmenovity proud motoru | 35 o, ) o v 1209 FLA FLA
(Motor 2)
07.26 | Proud motorubezzateze | ao. ) p o, 9995 FLA 0,4*FLA
(Motor 2)
Momentova kompenzace
»¥07.27 (Motor 2) 0,0 ~ 10,0 0,0
Kompenzace skluzu (bez
~07.28 pouziti enkodérové karty) |0,00 ~ 10,00 0,00
(Motor 2)
07.29 Odpor mezi fazemi motoru 0 ~ 65535 mQ 0
) R1 (Motor 2)
07.30 Jmenovity skluz motoru 0,00 ~ 20,00 Hz 3,00
(Motor 2)
07.31 ;;)cet poélu motoru (Motor 0~ 10 4
0732  |Jmenovity proud motoru 3 o (1 1209 FLA FLA
(Motor 2)
07.33 | Proud motorubez zateze 1o, ki a v 9995 FLA 0,4*FLA
(Motor 2)
Momentova kompenzace
#07.34 | \otor 2) 0,0 ~ 10,0 0,0
Kompenzace skluzu (bez
~07.35 pouziti enkodérové karty) |0,00 ~ 10,00 0,00
(Motor 2)
07.36 Odpor mezi fazemi motoru 0 ~ 65535 mQ 0
) R1 (Motor 2)
07.37 Jmenovity skluz motoru 0,00 ~ 20,00 Hz 3,00
(Motor 2)
07.38 Pocet polt motoru (Motor 0~ 10 4

2)
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6.9 Skupina 8 — specialni parametry

. , Tovarni
Parametr Popis Nastaveni nastaveni
08.00 Proud stejnosmérné brzdy |0 ~ 100% 0
Doba pdsobeni
08.01 stejnosmérné brzdy pfri 0,0 ~ 60,0s 0
rozbéhu
Doba pisobeni
08.02 stejnosmérné brzdy pfi 0,0 ~ 60,0s 0
dobéhu
08.03 |Frekvence spusten 0,00 ~ 599,00 Hz 0
stejnosmerné brzdy
0: Zastaveni provozu
Volba akce pfi 1: Po opétovném pripojeni napajeni uvést do provozu,
08.04 kratkodobém vypadku pokracovat v provozu s poslednim frekven¢nim pfikazem 0
napajent 2: Po opétovném pripojeni napajeni uvést do provozu,
pokracovat v provozu s minimalni frekvenci
08.05 M§X|maln| prllp_ust’na doba 0,1 ~ 20,05 )
vypadku napajeni
o _ 0: Vypnout funkci vyhledani rychlosti
08.06 Vyhledanl rychlosti funkce 1: PFejit na posledni frekvencni prikaz 1
Base block
2: Prejit na minimalni vystupni frekvenci
Cas Base block pro
08.07 vyhledani rychlosti 05~50s 0,5
0g.08 |Proudovy limit pro 30 ~ 200% 150
vyhledani rychlosti
08.09 |Pasmoomezenifrekvence | o, 599,00 Hz 0,00
1 horni limit
08.10  |Pasmoomezenifrekvence | o4, 599 00 Hz 0,00
1 spodni limit
08.11  |Pasmoomezenifrekvence | o4, 599 00 Hz 0,00
2 horni limit
08.12 | Pasmoomezenifrekvence | 44 , 599 00 Hz 0,00
2 spodni limit
08.13  |Rasmoomezenifrekvence | o ., 599,00 Hz 0,00
3 horni limit
08.14 | Pasmo omezenifrekvence | o4 599 0 Hz 0,00
3 spodni limit
08.15 Auto restart po chybé 0 ~ 10 (0 = vypnuto) 0
08.16 Doba pro restart pfi chybé | 0,1 ~ 6000s 60,0
ickv (] Y 0: Vypnuto
08.17 Auvt_omatlcky usporny yp 0
rezim 1: Zapnuto
0: Funkce AVR zapnuta
1: Funkce AVR vypnuta
08.18 Funkce AVR .. . 0
2: Funkce AVR vypnuto pri dobehu
3: Funkce AVR vypnuto pfi zastaveni
08.19  |Nastavenispinaciurovne g4, 115/230v: 370,0 ~ 430,0V 380,0
brzdné jednotky
Rada 460V: 740,0 ~ 860,0V 760,0
Koeficient kompenzace
7 08.20 nestability motoru 0,0~5,0 0,0
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
Cas vzorkovani funkce
08.21 0OB 0,1 ~ 120,0s 1,0
Pocet vzorkovani funkce
08.22 00B 0~32 20,0
08.23 | Prumery uhel funkce Pouze ke &tent #.#
00B
0: Vypnuto
08.24 Funkce DEB 0
1: Funkce DEB zapnuta
08.25 Cas prodlevy funkce DEB |0 ~ 25s 0,0
Ani i DFi 0: Vypnuto
08.26 Vyhledani rychlosti pri yp 0
startu 1: Zapnuto
Frekvence funkce 0: dle nastavené frekvence
08.27 vyhledani rychlosti pfi o ) 0
startu 1: dle maximalni vystupni frekvence (Pr.01.00)
08.28 Limit vystupniho napéti 80 ~ 150% 100,0
Bit 0 = 1; zruseni filtru interniho frekvencniho pfikazu
08.29 Parapjet,r °"'?‘?,a”' Bit 1 = 1; nastaveni parametru 00.05 na dvé desetinna mista 0
specialnich bitu
Bit 2 = 1; zapnuti zdznamu chyby nizkého napéti (LvX)
6.10 Skupina 9 — parametry komunikace
. p Tovarni
Parametr Popis Nastaveni e ——
~09.00 Komunikacni adresa 1~ 254 1
0: 4800bps
~09.01 Rychlost k ik 1+ 9600bps 1
. ost kom e
ycriost Komtnikad 2: 19200bps
3: 38400bps
0: Zobrazit chybu a pokracovat v provozu
09,02 Volba akce p¥i chybé 1: Zobrazit chybu a zastavit dobéhem po rampé 3
' prenosu 2: Zobrazit chybu a zastavit volnym dobéhem
3: Nezobrazovat chybu a pokracovat v provozu
Detekce vyprseni Casu .
~09.03 Komunikace 0,1 ~ 120,0s (0,0 vypne detekci) 0
0: 7,N,2 (Modbus, ASCII)
1: 7,E,1 (Modbus, ASCII)
2: 7,0,1 (Modbus, ASCII)
3: 8,N,2 (Modbus, RTU)
o 4: 8,E,1 (Modbus, RTU)
w09.04  |Komunikacnl protokOIRS™ 5. g 6, 1 (Modbus, RTU) 0,00
6: 8,N,1 (Modbus, RTU)
7: 8,E,2 (Modbus, RTU)
8: 8,0,2 (Modbus, RTU)
9: 7,N,1 (Modbus, ASCII)
10: 7,E,2 (Modbus, ASCII)
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Parametr Popis Nastaveni n::::\:::'li
11: 7,0,2 (Modbus, ASCII)
09.05 Rezervovany
09.06 Rezervovany
~#09.07 |Cas odezvy 0 ~ 200 (jednotka: 2ms) 1
0: 4800bps
_ 1: 9600bps
X09.08 E;/rctr;lost komunikace USB 2: 19200bps )
3: 38400bps
4: 57600bps
0: 7,N,2 (Modbus, ASCII)
1: 7,E,1 (Modbus, ASCII)
2: 7,0,1 (Modbus, ASCII)
3: 8,N,2 (Modbus, RTU)
4: 8,E,1 (Modbus, RTU)
209.09 Komunikacni protokol USB | 5: 8,0,1 (Modbus, RTU) 1
karty 6: 8,N,1 (Modbus, RTU)
7: 8,E,2 (Modbus, RTU)
8: 8,0,2 (Modbus, RTU)
9: 7,N,1 (Modbus, ASCII)
10: 7,E,2 (Modbus, ASCII)
11: 7,0,2 (Modbus, ASCII)
0: Zobrazit chybu a pokracovat v provozu
09.10 Volba a}kce pFi chybé 1: Zobrazit chybu a zastavit dobéhem po rampé 0
komunikace USB karty 2: Zobrazit chybu a zastavit volnym dob&hem
3: Nezobrazovat chybu a pokracovat v provozu
X09.11 ngak‘a’:’g,rse”' komunikace | 4 | 120,05 (0,0 vypne detekdi) 0,0
09.1 COM port pro komunikaci | 0: RS-485 0
s PLC 1: USB karta
6.11 Skupina 10 — parametry pro PID funkce
Parametr Popis Nastaveni nzg::;‘:l:i
0: PID regulace vypnuta
1: Klavesnice (dle Pr.02.00)
10.00 g%oj pozadované hodnoty | 5. g 10V ze svorky AVI 0
3: 4 ~ 20mA ze svorky ACI nebo 0 ~ 10V ze svorky AVI2
4: Prednastavena hodnota PID (Pr.10.11)
0: Kladna zpétna vazba ze svorky AVI (0 ~ 10VDC)
1001 |VstupproPID zpétnou | 1: z4porna zpétna vazba ze svorky AVI (0 ~ 10VDC) 0
vazbu 2: Kladna zp&tna vazba ze svorky ACI (4 ~ 20mA) / AVI2 (0
~ 10VDC)
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
3: Zaporna zpétna vazba ze svorky ACI (4 ~ 20mA) / AVI2 (0
~ 10VDC)
~#10.02 | Propor¢ni zisk (P) 0,0 ~ 10,0 1,0
Integracni Casova _
~10.03 konstanta (1) 0,00 ~ 100,0s (0,00 = vypnuto) 1,0
Derivacni ¢asova
~10.04 konstanta 0,00 ~ 1,00s 0,00
10.05 Uornll limit integracniho 0 ~ 100% 100
rizeni
10.06 Cas prodlevy PID filtru 0,0 ~ 2,55 0,0
10.07  |Limit PID vystupu 0 ~ 110% 100
frekvence
Cas detekce signalu _
10.08 Zp&tné vazby PID 0 ~ 3600s (0,00 = vypnuto) 60,0
0: Zobrazi chybu a zastavi dobéhem po rampé
Vol k fi chybé , , , v
10.09 ZSélzﬁéavgng;/rlP§DYbe 1: Zobrazi chybu a zastavi volnym dobehem 0
2: Zobrazi chybu a pokracuje v provozu
Zisk zobrazeni zpétné
10.10 vazby PID 0,0 ~ 10,0 1,0
Parametr pro nastaveni
~10.11 pozadované hodnoty PID 0,00 ~ 599,00 Hz 0,00
10.12 Pripustna odchylka PID 1,0 ~ 50,0% 10,0
10.13 Detekéni ¢as odchylky PID | 0,1 ~ 300,0s 5,0
10.14 Nastaveni Casu pro rezim 0,0 ~ 65505 0.0
spanku/probuzeni
10.15 Frekvence rezimu spanku | 0,00 ~ 599,00 Hz 0,00
10.16 Frekvence probuzeni 0,00 ~ 599,00 Hz 0,00
10.17 Volba minimélni vystupni |0+ dle PID Fizeni 0
' frekvence PID 1: dle minimalni vystupni frekvence (Pr.01.05)
6.12 Skupina 11 — parametry rozsirujici karty
. . Tovarni
Parametr Popis Nastaveni nastaveni
0: Bez funkce
1: Ménic v chodu (RUN)
Multifunkéni vystup ) « . B
11.00 MO2/RA2 2: Dosaz?nl pozadovane frekvence (F = H) 0
3: Nulova rychlost
4: Prekroceni momentu
5: Indikace Base-Block (B.B.) funkce
1101 Multifunk&ni vystup 6: Podpéti 0
' MO3/RA3 7: Indikace operaéniho médu
8: Chyba
_ o 9: Dosazena frekvence 1 (Pr.03.02)
11.02 Multifunkcni vystup 10: Dosazena konecna hodnota citace (Pr.03.05) 0

MO4/RA4

11: DosaZena predbézna hodnota Citace (Pr.03.06)
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Parametr

Popis

11.03

Multifunkéni vystup
MO5/RA5

11.04

Multifunkéni vystup
MO6/RA6

11.05

Multifunkéni vystup
MO7/RA7

N N NN B 2 22 = = =
W N B O O 0O N O U1 DA W N

N
N

Nastaveni
: Prepéti
: Nadproudu
: Prehrati chladice
: Pfepéti na meziobvodu (DC bus)
: Chyba zpétné vazby PID
: Prikaz dopredu (Forward)
: Prikaz dozadu (Reverse)
: Nulovy signal vystupni rychlosti
: Komunikacni varovani (FbE, Cexx, AoL2, AUE, SAVE)
: Rizeni brzdy (dosazeni pozadované frekvence)
: Ménic pfipraven
: Dosazena frekvence 2 (Pr.03.14)

: Funkce fizeni vystupni frekvence ON/OFF

Tovarni
nastaveni

11.06

Multifunkéni vstup MI7

11.07

Multifunkéni vstup MI8

11.08

Multifunkéni vstup MI9

11.09

Multifunkéni vstup MI10

11.10

Multifunkéni vstup MI11

11.11

Multifunkéni vstup MI12

© ® N O U A W NP O

N N N B = = = = 2 = e e
N B O OW 00 N O Ul M W IN = O

23:
24:

: Bez funkce

: Vybér prednastavené frekvence 1
: Vybér prednastavené frekvence 2
: Vybér prednastavené frekvence 3
: Vybér prednastavené frekvence 4
: Externi reset

: Zamezeni rozbéhu / dobéhu

: Volba Casl rozbéh / dobéh

Jog

: Externi base block funkce

: Pridavani frekvence

: Ubirani frekvence

: Spusténi Citace

: Reset Citace

: Vstup E.F. externi chyby

: Vypnuti PID funkce

: Vypnuti vystupu

: Povoleni zamknuti parametrd

: Vybér fidicich pfikazd (svorky)

: Vybér Fidicich ptikazl (klavesnice)

: Vybér Fidicich prikazl (komunikace)
: Zména smeru FWD / REV

: Sekundarni zdroj frekvencéniho prikazu

Start / stop PLC programu (PLC1 mdd)
Stahnout / vykonat / monitorovat PLC program (PLC2

mod)

25
26
27

: Jednoduché pozicovani
: OOB (detekce nevyvazeni)
: Volba motoru (bit 0)
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Parametr Popis Nastaveni n::::‘::;i
28: Volba motoru (bit 1)
6.13 Skupina 12 — parametry analogové rozsirujici karty
Parametr Popis Nastaveni n:z::\:::ﬁ
0: Vypnuto
1: Zdroj prvni frekvence
2: Zdroj druhé frekvence
12.00 Vstup AIl v , " , v, 0
3: Pozadovana hodnota PID (pri zapnutém PID rezimu)
4: Pozitivni zpétna vazba PID
5: Negativni zpétna vazba PID
. 0: ACI2 proudovy vstup (0,0 ~ 20,0mA)
12.01 Rezim vstupu AIl . 1
1: AVI3 napét'ovy vstup (0,0 ~ 10,0V)
12.02 Minimalni napéti AVI3 0,0 ~ 10,0V 0,0
12.03 Minimalni frekvence AVI3 |0,0 ~ 100,0% 0,0
12.04 Maximalni napéti AVI3 0,0 ~ 10,0V 10,0
12.05 Maximalni frekvence AVI3 | 0,0 ~ 100,0% 100,0
12.06 Minimalni proud ACI2 0,0 ~ 20,0mA 4,0
12.07 Minimalni frekvence ACI2 |0,0 ~ 100,0% 0,0
12.08 Maximalni proud ACI2 0,0 ~ 20,0mA 20,0
12.09 Maximalni frekvence ACI2 | 0,0 ~ 100,0% 100,0
0: Vypnuto
1: Zdroj prvni frekvence
2: Zdroj druhé frekvence
12.10 Vstup AI2 . , v , .. 0
3: Pozadovana hodnota PID (pri zapnutém PID rezimu)
4: Pozitivni zpétna vazba PID
5: Negativni zpétna vazba PID
B 0: ACI3 proudovy vstup (0,0 ~ 20,0mA)
12.11 Rezim vstupu AI2 . 1
1: AVI4 napétovy vstup (0,0 ~ 10,0V)
12.12 Minimalni napéti AVI4 0,0 ~ 10,0V 0,0
12.13 Minimalni frekvence AVI4 |0,0 ~ 100,0% 0,0
12.14 Maximalni napéti AVI4 0,0 ~ 10,0V 10,0
12.15 Maximalni frekvence AVI4 | 0,0 ~ 100,0% 100,0
12.16 Minimalni proud ACI3 0,0 ~ 20,0mA 4,0
12.17 Minimalni frekvence ACI3 |0,0 ~ 100,0% 0,0
12.18 Maximalni proud ACI3 0,0 ~ 20,0mA 20,0
12.19 Maximalni frekvence ACI3 | 0,0 ~ 100,0% 100,0
0: AVO1
12.20 Rezim vystupu AO1 1: ACO1 (analogovy proud 0,0 ~ 20,0mA) 0
2: ACO1 (analogovy proud 0,0 ~ 20,0mA)
1221 Si’gné| analogového 0: Hodnota frekvence 0
vystupu AO1 1: Hodnota vystupniho proudu
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Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
12.22 Z|,sk signalu analogového 1 ~ 200% 100
vystupu AO1
0: AVO2
12.23 Rezim vystupu AO2 1: ACO2 (analogovy proud 0,0 ~ 20,0mA) 0
2: ACO2 (analogovy proud 0,0 ~ 20,0mA)
iana 4 0: Hodnota frekvence
12.24 S|,gnal analogoveho , : 0
vystupu AO2 1: Hodnota vystupniho proudu
12.25 lesk signalu analogoveho 1 ~ 200% 100
vystupu AO2
0: Bez funkce
12.26 Rezim vstupu AUI 1: Zdroj prvni frekvence 0
2: Zdroj druhé frekvence
Naklon analogového o
”12.27 signalu AUI 0,00 ~ 200,00% 0,00
] i 0: Pozitivni naklon
12.28 Polarita naklonu AUI L, 0
1: Negativni naklon
~712.29 Zisk signalu AUI 1~ 200% 100
) S 0: zadny zaporny prikaz AUI
12.30 Zaporn,y 5|gnaI,AUI, 1: Negativni signal: reverzace zapnuta 0
vypnuti/zapnuti reverzace ) ]
1: Negativni signal: reverzace vypnuta
12.31 Prodleva analogového 0 ~ 9999 50
vstupu AUI
6.14 Skupina 13 — parametry enkodérové rozsirujici karty
Parametr Popis Nastaveni UL ,
nastaveni
0: Vypnuto
13.00 Enkodérovy vet 1: Jednofazovy 0
. nkodérovy vstu N L L, ey
i P 2: Rotace dopredu (proti smeru hodinovych rucicek)
3: Rotace dozadu (po sméru hodinovych rucicek)
13.01 Po,cset pulzt enkodéru na 1 ~ 20000 600
otacku
13.02 S;Jcet polu motoru (Motor 2 ~ 10 4
~13.03 Propor¢ni zisk (P) 0,0~ 10,0 1,0
~13.04 |Integracnicasova 0,00 ~ 100,005 1,00
konstanta
Omezeni vystupni
13.05 frekvence rychlostniho 0,00 ~ 100,00Hz 1,00
fizeni
Doba obnovy hodnoty . ]
»13.06 rychlosti na displeji 0 ~ 9999 (jednotka: 2ms) 500
w1307 |CBs detekce chyby Zpetn€ 14 1 | 10 6 (0,0 = vypnuto) 1,0
vazby
5 y 0: Zobrazi chybu a zastavi dobéhem po rampé
~13.08 V.Olb? akcev pri chybe 1: Zobrazi chybu a zastavi volnym dobéhem 1
signalu zpetné vazby ] 3
2: Zobrazi chybu a pokracuje v provozu

30



(O Prorcom

+420 311 240 066
podpora@delta-electronics.cz

Parametr Popis Nastaveni UBZELL ;
nastaveni
~13.09 Doba odezvy zpétné vazby | 0 ~ 9999 (jednotka: 2ms) 16
Zdroj pu|zﬁ 0: Enkodérova karta Pouze ke
13.10 N v v
vysokorychlostniho Citace | 1: pLc Cteni

7. Chybové hlasky

Nazev chyby Popis chyby Naprava

1. Zkontrolujte, zda vykon motoru odpovida vystupnimu
vykonu frekvencéniho ménice.

2. Zkontrolujte zapojeni svorek U / T1, V / T2, W / T3 kvdli
moznému zkratu.

3. Zkontrolujte zapojeni mezi frekvencnim ménicem a
motorem a uzemnéni kv@li moznym zkratdm.

Over current - nadproud 4. 7k . < . v v v
o Y . ontrolujte uvolnéné kontakty mezi frekvencnim meénicem
S Abnormalni zvyseni proudu.
a motorem.

5. Prodluzte c¢as rozbéhu.

6. Zkontrolujte prekroCeni zatéZe na motoru.

7. Pokud se ménic¢ nechova dle nastaveni i po odstranéni
zkratu a zkontrolovani bodi zminénych vyse, vratte ménic
na reklamaci.

1. Zkontrolujte, zda je vstupni napéti v rozsahu vstupniho
jmenovitého napéti frekvenéniho ménice.

, v 2. Zkontrolujte mozZné prechodové napéti.
Over voltage —vysoké napeti w s o P oy Lo o
- . v 3. Prepeti stejnosmérné sbérnice muze byt zplsobeno
Napéti meziobvodu (DC sbérnice) ; ’ ve v
- ) AN regeneraci motoru. Bud’ prodluzte cas dobéhu nebo
LN dosahlo maximalni pfipustnou o Y A \
pridejte volitelny brzdny rezistor (a brzdnou jednotku dle
hodnotu.
modelu).

4. Zkontrolujte, zda pozadovany brzdny vykon odpovida
danym limitdm.

1. Ujistéte se, Ze okolni teplota je v rozsahu provoznich teplot
ménice

O . v vras 2. Ujistéte se, Ze ventilacni otvory nejsou ucpané.

oo - RN ) . y
= - Over. heatlng " P’e*!,’it' . 3. Odstrante cizi objekty z chladiCe a zkontrolujte a odstrante
- Teplota chladice je pfilis vysoka v . . e

N N pripadnou Spinu z zeber chladice.

4. Zkontrolujte ventilator a vycistéte jej.

5. Zajistéte dostateCné misto pro spravnou ventilaci.

i vor 1. Zkontrolujte, zda je vstupni napéti v rozsahu vstupniho
Low voltage —nizké napéti . - g v o
w2y . . jmenovitého napéti frekvencniho ménice.
' Frekvencni ménicC detekoval Uroven . v s C v
Y " . ¥ 2. Zkontrolujte neoCekavane zatizeni.
- napeti meziobvodu (DC sbérnice) . L L , I
. Y - 3. Zkontrolujte spravné zapojeni na vstupnich napajecich
pod jeho minimalni hranici. svorkach
Overload - pretizeni
Frekven¢ni ménic¢ detekoval 1 7k \ui da i v e
nedmérné vysoky vystupni proud ' Qvntro uite, z aje motor pr etizen.
') ,‘ v o N LY ) 2. Snizte nastaveni momentové kompenzace v Pr.07.02.
- POZN.: Frekvencni menic snese | ;° i crolvendni ménic s nejblizéim vy&&im vikonem
150% jmenovitého proudu ' ) ) 4 Y '
maximalné po dobu 60 sekund.

1. Zkontrolujte mozné pretizeni motoru.

Overload 1 —ptetizeni 1 2. Zkontrolujte nastaveni elektronického teplotniho pretizeni.
= ,' ,' Pretizeni vnitfni elektroniky 3. PouZijte motor s vyssSim vykonem.
- 4,

ménice.

Nastavte proud tak, aby vystupni proud ménice neprekrodil
jmenovity vykon motoru nastaveného v parametru Pr.07.00.
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Nazev chyby Popis chyby Naprava
_ Y e . 1. Snizte vykon motoru.
oL C I?Fg;gg?crfngtgrﬁretlzem 2 2. Prizplsobte nastaveni detekce momentového pretizeni na
' odpovidajici hodnotu (Pr.06.03 - Pr.06.05).
OoOC CC (current clamp) — porucha
e proudové klapky
HoCo OV hardware error —porucha
- hardwaru (prepéti) , .y )
e GFF hardware error — porucha Vrat'te menic na reklamaci.
s hardwaru (zeméni)
OoOC OC hardware error —porucha
e hardwaru (nadproud)
, 1. Pokud je aktivni B.B. funkce nastavena na digitalnim vstupu
R External Ba:' e Block —externi (MI3-MI9), bude vystup AC frekven¢niho ménice odpojen.
LU Base Block funkce 2. Deaktivujte B.B. funkci na digitalnim vstupu MI pro rozbéh
(Pr.08.07 pro blizsi informace) frekvenéniho ménice
- - 1. Pokud je digitalni vstup (MI3-MI9) nastaven jako EF —
,': ,'- External Fault — externi chyba externi chyba, AC frekvencni ménic odpoji vystup U, V a W.
2. Pouzijte prikaz RESET pro zruseni signalu EF.
1. Zkrat na vystupu motoru: Zkontrolujte izolaci na vystupnim
vedeni.
_ Over-current during 2. Vysoky pocate¢ni moment: snizte nastaveni momentové
och acceleration —nadproud p¥i kompenzace v parametru Pr.07.02.
rozbéhu 3. Kratky Cas rozbéhu, prodluzte jej.
4. Nizky vystupni vykon frekvenéniho ménice: Pouzijte
frekvencni ménic s nejblizSim vysSim vykonem.
1. Zkrat na vystupu motoru: Zkontrolujte izolaci na vystupnim
Over-current during vedeni.
oc ,:,' deceleration —nadproud pfFi 2. Kratky ¢as dobéhu, prodluzte jej.
dobéhu 3. Nizky vystupni vykon frekvenéniho ménice: Pouzijte
frekvenéni ménic s nejblizSim vy$sim vykonem.
1. Zkrat na vystupu motoru: Zkontrolujte izolaci na vystupnim
Over-current during steady vedeni.
OC state operation —nadproud pFi |2. Nahly narlst zatiZzeni motoru: zkontrolujte zatizeni hfidele.
stabilnim béhu 3. Nizky vystupni vykon frekvenéniho ménice: Pouzijte
frekvencni ménic s nejblizSim vysSim vykonem.
Internal EEPROM can not be
cr oy programmed —nelze Vratte méni¢ na reklamaci.
naprogramovat interni
EEPROM
Internal EEPROM can not be
c £ 11 |programmed —nelze Vrat'te méni¢ na reklamaci.
= naprogramovat interni
EEPROM
L Internal EEPROM can not be 1. Stisknéte klavesu RESET pro nastaveni vsech parametrd na
crcu read — nelze predist interni tovarni nastaveni.
EEPROM 2. Vrat'te méni¢ na reklamaci.
. Internal EEPROM can not be 1. Stisknéte klavesu RESET pro nastaveni vSech parametrd na
crc i read — nelze predist interni tovarni nastaveni.
EEPROM 2. Vratte méni¢ na reklamaci.
-Ean llll-phase error —chyba na faze
Y ‘lll-phase error —chyba na faze
iy VV\"/'Phase error —chyba na faze | vratte méni¢ na reklamaci.
k] OV or LV —OV nebo LV chyba
c E _:_-"‘i Temperature sensor error —
cr a5 chyba teplotniho senzoru
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Nazev chyby

Popis chyby

Naprava

-~
(|
-
D]
-
(]

-

Ground fault — chyba zemnéni

Pokud je vystupni svorka uzemnéna a zkratovy proud je vice
nez 50% jmenovitého proudu frekvencniho ménice, mlze byt
poskozen vykonovy modul frekvencniho ménice.

POZN.: Ochrana proti zkratu slouzi pro ochranu
frekvencniho ménice, ne pro ochranu uzivatele.

1. Zkontrolujte, zda je poskozen IGBT vykonovy modul.

2. Zkontrolujte izolaci na vystupnim vedeni.

=

-
™
.
Ou)

-
-

Auto accel / decel failure —
porucha auto rozbéhu /
dobéhu

1. Zkontrolujte, zda je motor vhodny pro Fizeni frekvencnim
ménicem.

2. Zkontrolujte, zda regenerace energie neni prilis velka.

3. Zatéz mohla byt ndhle zménéna.

=

U}
'
'

[}

Communication Error — chyba
komunikace

1. Zkontrolujte spravné propojeni mezi frekvenénim ménicem
a RS485 mastrem, jestli jsou spravné zapojeny piny a
vodice drzi ve svorkach.

2. Zkontrolujte, jestli komunikacni protokol, adresa, prenosova
rychlost atd. jsou nastaveny spravné.

3. Pouzijte spravnou kalkulaci kontrolniho souctu.

4. Prosim, pro detailni informace se podivejte do nastaveni
komunikace v manualu v kapitole 5, skupiné parametrd 9.

[}
o
I

DO

St
=

Software protection failure —
chyba ochrany softwaru

Vrat'te ménic na reklamaci.

)
(]
)

=

-
<

Analog signal error —chyba
analogového signalu

Zkontrolujte zapojeni ACI.

-
(]

N

)

-
U}

PID feedback signal error —
chyba signalu zpétné vazby
PID

1. Zkontrolujte nastaveni parametrd (Pr.10.01) a AVI / ACI
zapojeni.

2. Zkontrolujte moznou chybu mezi ¢asem odezvy systému a
Casem detekce PID signdlu zpétné vazby (Pr.10.08).

-
-
-

~-

Phase Loss — ztrata faze

Zkontrolujte zapojeni vstupniho napajeni, zda jsou vSechny 3
faze fadné pripojeny na svorky.

-
-
-

-
L]

Auto Tuning Error — chyba
autotuningu

1. Zkontrolujte kabeldZz mezi méni¢em a motorem.
2. Zkuste znovu.
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8. Rozméry

Rozméry jsou v mm [palcich]

H1

AT &

Jednotka: mm [inch]
Ram W wi1i H H1 D 7] oD
A 72,0[2,83] 60,0[2,36] 142,0[5,59] 120,0[4,72] 152,0[5,98] 5,2[0,04] 7,6[0,06]
B 100,0[3,94] 89,0[3,50] 174,0[6,86] 162,0[6,38] 152,0[5,98] 5,5[0,22] 9,3[0,36]
C 130,0[5,12] 116,0[4,57] 260,0[10,24] 246,5[9,70] 169,2[6,66] 5,5[0,22] 9,8[0,38]
D 200,0[7.87] 180,0[7.09] |310,0[12,20] 290[11,42] 190,0[7,48] 10,[0,39] 9,0[0,35]
[ A

Ram A: VFD002E11A/21A/23A, VFDO04E11A/21A/23A/43A, VFDO07E21A/23A/43A, VFDO15E23A/43A,

Ram B: VFDO07E11A, VFDO15E21A, VFD022E21A/23A/43A, VFDO37E23A/43A

Ram C: VFDO55E23A/43A, VFD075E23A/43A, VFD110E43A

VFD002E11T/21T/23T, VFDO04E11T/21T/23T/43T, VFDO07E21T/23T/43T, VFDO15E23T/43T

Ram D: VFD150E23A/43A, VFD185E43A, VFD220E43A
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